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Le système étudié est le monte charge
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FONCTIONNEMENT DU SYSTEME

              Au repos la cabine du monte charge doit être à l’étage 0

· L’appel de l’étage 2 ( ae2 ) provoque la montée de la cabine jusqu’à S2 , la descente s’effectue après 20 secondes .

· L’appel de l’étage 1 ( ae1 ) permet la montée de la cabine jusqu’à S1 , la descente s’effectue à l’action  du bouton ( ae0 ) .

DESCRIPTION DE LA PARTIE COMMANDE

· Le monte charge est équipé d’un moteur à courant continu à excitation indépendante à deux sens de rotation commandé par deux contacteurs :

*KM1 : commande la montée

*KM2 : commande la descente

· Trois lampes de signalisation H0 , H1  et H2 indiquant la présence de la cabine à l’étage correspondant

	   N° Etapes
	 Mémoire AEG
	Entrée système
	   Entrée AEG
	Sortie système
	  Sortie AEG

	           0
	       M128
	S0
	          I1
	H0
	         Q1

	           1
	         M1
	S1
	          I2
	H1
	        Q2

	          2
	         M2
	S2
	          I3
	H2
	        Q3

	          3
	         M3
	ae0
	          I4
	        KM1
	        Q4

	          4
	         M4
	ae1
	          I5
	        KM2
	        Q5

	          5
	         M5
	ae2
	          I6
	           T
	         T1


En se referant au dossier technique ,compléter le GRAFCET de point de vue  PC




En se referant au GRAFCET PC et au tableau des affectations, compléter le GRAFCET codé automate







En tenant compte des règles d’activation et de désactivation, compléter le programme ci-dessous

	   Titres
	   Adresses
	Instructions
	    Titres
	  Adresses
	Instructions

	  Activation de

         M1         
	            1
	      
	     Activation 

        de M5
	          27
	

	
	            2
	      
	
	          28
	

	
	            3
	      
	
	          29
	

	
	            4
	      
	  Désactivation
	          30
	

	  Désactivation  

       de M1
	            5
	
	       de M5
	          31
	

	
	            6
	
	Activation de

       M128

 
	          32
	

	  Activation de 

        M2
	            7
	
	
	          33 
	

	
	            8
	
	
	          34
	

	
	            9
	
	 Désactivation 

     de M128
	          35
	

	  Désactivation 

       de M2
	          10
	
	
	          36
	

	
	          11
	
	
	          37
	

	Activation de

        M3

  
	          12
	
	    Sortie Q1
	          38
	

	
	          13
	
	
	          39
	

	
	          14
	
	    Sortie Q4
	          40
	

	
	          15
	
	
	          41
	

	
	          16
	
	
	          42
	

	
	          17
	
	    Sortie Q2
	          43
	

	
	          18
	
	
	          44
	

	 Désactivation 

      de M3
	          19
	
	Temporisateur 

         T1
	          45
	

	
	          20
	
	
	          46
	

	    Activation 

      de M4
	          21
	
	    Sortie Q3
	          47
	

	
	          22
	
	
	          48
	

	
	          23
	
	    Sortie Q5
	          49
	

	  
	          24
	
	
	          50
	

	  Désactivation
	          25
	
	      Fin de  

   programme
	          51


	            

	        de M4
	          26
	
	
	
	


On utilisant le logiciel AKL réaliser le programme , le simuler le transférer sur un automate AEG 020 et le tester sur le système monte-charge 


































































Etage 2 ( ae2 – H2 )
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Moteur





S2





Etage 1 ( ae1 – H1 )





S1





Etage 0 ( ae0 – H0 )
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Boîtier support





� EMBED PBrush  ���





� EMBED PBrush  ���
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